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Le défi des
performances

Optimisé par modélisation CAO et 
calculs par éléments finis, le 
carter du COMPABLOC 3000 
subit sans effort les contraintes 
des applications les plus 
exigeantes. Ses pattes pleines 
sont extrêmement résistantes à 
l'arrachement, et sa fonderie 
nervurée évite toute déformation.

CARTER PLUS ROBUSTE

4

OC 3000

Etre capable de transmettre jusqu’à 40% de couple en plus dans 
une même taille physique, supporter des efforts radiaux toujours 
plus importants tout en offrant une qualité d’étanchéité inégalée, 
tels sont les défis que relève le COMPABLOC 3000.
Mettez-le à l’épreuve, il vous surprendra.

ETANCHÉITÉ

Carter monobloc
et bague d'étanchéité avec lèvre 

anti-poussière sur l'arbre de sortie

Joint platÉtanchéité indépendante 
côté bride de sortie

Joint torique
côté moteur

CAPACITÉ DE TENUE AUX EFFORTS RADIAUX AMÉLIORÉS

Compabloc était déjà synonyme 
d’une capacité sans égal de 
résistances aux efforts radiaux.
Avec le COMPABLOC 3000, 
LEROY-SOMER accentue cet 
avantage avec la possibilité 
d’utiliser une version à roulements 
renforcés en option, à partir de la 
taille 33.

F
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COMPABLOC 3000

La modularité
sur mesure

Modulaire par ses fixations à pattes, ou à brides de différents 
diamètres, la gamme Compabloc 3000 l’est aussi par la 
variété des types de moteurs et de variateurs pouvant y être 
associés. Les systèmes d'entraînement complets qui en 
résultent, bénéficient tous de l’expérience cumulée et de la 
qualité LEROY-SOMER, constituant ainsi une formidable 
palette de solutions.

VITESSE VARIABLE MOTEURS RÉDUCTEURS

• ASYNCHRONE
VARMECA

• COURANT
   CONTINU

DMV

DIGIDRIVE

UMV

UMV
• SERVOS

• ASYNCHRONES

LSK

SMV

• COURANT CONTINU

• SERVOS

Frein FCR

Sans frein
 LS, FLS, ...

• 1 TRAIN ou MULTITRAINS à PATTES

• 1 TRAIN ou MULTITRAINS à BRIDE

BD1

BD2

Bride BS…

6 7
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OC 3000

MAINTENANCE FACILITÉE

Trappe supérieure permettant :
• Remplissage et vidange rapides et propres.
• Inspection pour la maintenance  préventive.

• Installation facilitée par des 
passages aisés de vis 
pour fixer les pattes.

Possibilité de changer
la roue de vitesse
sans démonter le réducteur, 
après désaccouplement
du moteur.

Moteur

Prémontage

Roue

RECHANGE ÉVOLUTIVE

La Rechange Évolutive est 
une prestation qui regroupe une 
offre qui va de la fourniture de kits  
de pièces certifiés par les bureaux 
d’études, à la formation aux 
techniques de réparation.
LEROY-SOMER élimine l'imprévu, 
en proposant des kits de première 
urgence permettant la réparation 
7 jours / 7 et  24 heures / 24.

S
E
RV

ICE 7j/ 7

2

4 h /2 4

98

La force du service
Tout, dans la conception du COMPABLOC 3000, le positionne 

en champion des performances toutes catégories. Pour LEROY-SOMER, le 
service est l’une des performances essentielles attendues par le marché. Remplacement 
aisé, installation et maintenance facilitées, traçabilité unique de nos motoréducteurs, sont 
donc au rendez-vous de cette gamme du troisième type : celle du service avant tout.

INTERCHANGEABILITÉ

• Interchangeable en empattement,
• Interchangeable en arbre de sortie,

• Interchangeable en version à bride de sortie à trous lisses,

   avec la gamme précédente.

TRACABILITÉ

Présence de plaques 
signalétiques sur le réducteur 
et le moteur, assurant un 
apairage facile en cas de 
démontage de l'un ou de 
l'autre.

COMPABL
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CHOIX DU SUPPORT
DE SÉLECTION

Pour guider vos choix, LEROY-SOMER met à 
votre disposition tous les types de supports :

• Le t radi t ionnel  
Catalogue Technique
de référence, où 
vous trouverez les 
informations les plus 
détaillées sur la 
construction, le 
fonct ionnement  
et la sélection des 
motoréducteurs 
LEROY-SOMER,

• Le Configurateur 
(voir ci-contre),

• Le Catalogue Industrie, sur CD Rom ou 
Internet, véritable ouvrage de référence sur 
la sélection des systèmes d’entraînement 
LEROY-SOMER en délai court (CMR),

• Enfin notre Site Internet, où se côtoient les 
informations institutionnelles sur LEROY-SOMER, 
les lancements de nouveaux produits, et les 
sélections traditionnelles.

COMPABLOC 3000
Motoréducteur

à engrenages hélicoïdaux

www.leroy-somer.com

CHOIX DES DÉLAIS DE LIVRAISON

• 5 à 10 jours ouvrés en CMR 

• Étude d'une charte délai spécifique client

• Juste à temps

• Rush, après étude avec l'usine

LES DATES
D'EXPÉDITION

SONT
GARANTIES

CATALOGUE INDUSTRIE
LEROY-SOMER

CATALOGUE INDUSTRIE

La force du service

SÉLECTION PAR
CONFIGURATEUR

• Impression d’une spécification 
technique avec schéma 
d’encombrement.

• Génération automatique
d’un fichier au format DXF
des plans 6 vues du motoréducteur
sélectionné.

• 6 langues

Pour LEROY-SOMER, le service commence par l'aide à la sélection des 
motoréducteurs COMPABLOC 3000. Nous proposons le choix entre les modes 

de sélections informatisés les plus avancés et les méthodes plus traditionnelles. 
Ensuite, la modularité de notre gamme, alliée à notre politique délibérée de livraison 
«à la carte», vous permettent de choisir votre délai, au travers d’un éventail exceptionnel 
de solutions.

Le configurateur LEROY-SOMER est un outil sans égal. Il vous 
donne la possibilité de sélectionner, à partir du même CD Rom, les 
principales gammes de moteurs et motoréducteurs LEROY-SOMER.
Partant des paramètres de votre application : puissance, vitesse, …  
vous configurerez en moins de 3 minutes la solution LEROY-SOMER 
optimisée, avant de l'intégrer directement dans votre CAO.
Les principales options standards, tant sur le moteur que sur le 
réducteur, sont directement disponibles lors de la sélection, et leurs 
combinaisons éventuelles sont toujours réalisables.

Vue de dessous
Vue de dessus
Vue de gauche
Vue de face
Vue de derrière

Enregistrer

Facteur d'echelle

Fermer

Aide

Vue de droite

CONFIGURATEUR

COMPCOMPABLOC 3000
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MOTEURS LEROY-SOMER 16015 ANGOULÊME CEDEX - FRANCE

RCS ANGOULÊME N° B 671 820 223
S.A. au capital de 131 910 700 F

www.leroy-somer.com

LEROY-SOMER, leader mondial en machines électriques tournantes, développe depuis de 
nombreuses années, des systèmes d'entraînement pour les applications les plus diverses et les 
plus exigeantes.

LEROY-SOMER dispose d'une gamme de réducteurs, de moteurs et de systèmes d'entraînement 
à vitesse variable.

SYSTÈMES D'ENTRAINEMENT

470 Points de vente et de service 
45 Centres de montage

COMPABLOC 3000 

PLANIBLOC 2000

POULIBLOC 2000

MANUBLOC 2000

MULTIBLOC 2000

ORTHOBLOC 2000

PERPENDI-
CULAIRE

AXIALE

PENDULAIRE

SOCLE
ou

BRIDE

TRÈS
ÉLEVÉE

ROUE et VIS
SANS FIN

MOTO-
RÉDUCTEUR

(direct)
ENGRENAGES
PARALLÈLES BAGUE

CONIQUE

100 à
4500 N.m

5 à
1500 N.m

POULIE
COURROIE

ENGRENAGES
PARALLÈLES

ARBRE CREUX
BAGUE

CONIQUE

100 à
13 000 N.m

20 à
10 000 N.m

ARBRE PLEIN
ARBRE CREUX

COUPLE
CONIQUE et

ENGRENAGES
PARALLÈLES

SYSTÈMES
D'ENTRAINEMENT

RÉVERSIBILITÉ

IMPLANTATION

FORTES ENGRENAGES
PLANÉTAIRES

NORMALES ENGRENAGES
PARALLÈLES

150 à
70 000 N.m

ARBRE PLEIN15 à
16 000 N.m

SURCHARGES
MOMENTANÉES

SORTIE

SOCLE
ou

BRIDE

FAIBLE ARBRE PLEIN
ARBRE CREUX

ARBRE PLEIN
ARBRE CREUX

ENTRAÎNEMENT

ARBRE PLEIN
ARBRE CREUX
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Démarreurs progressifs
pour moteurs asynchrones 
Altistart 01
   

Présentation        
Le démarreur progressif Altistart 01 est soit un limiteur de couple au démarrage, soit 
un démarreur-ralentisseur progressif pour les moteurs asynchrones.
L’utilisation de l’Altistart 01 améliore les performances de démarrage des moteurs 
asynchrones en permettant un démarrage progressif sans à-coup et contrôlé. Son 
utilisation permet la suppression des chocs mécaniques cause d’usure, d’entretien 
et de temps d’arrêt de production.
L’altistart 01 limite le couple de décollage et les pointes de courant au démarrage, 
sur des machines pour lesquelles un couple de démarrage élevé n’est pas nécessaire.
Il est destiné aux applications simples suivantes :
b  convoyeurs,
b  tapis transporteurs,
b  pompes,
b  ventilateurs,
b  compresseurs,
b  portes automatiques,
b  petits portiques,
b  machines à courroies...
L’Altistart 01 est peu encombrant, facile à mettre en œuvre et peut se monter côte à 
côte ; il est conforme aux normes IEC/EN 60947-4-2, certifi é UL, CSA, C-Tick, CCC 
et avec marquage e.
L’offre des démarreurs progressifs Altistart 01 se décompose en 3 gammes :

b   1 Démarreurs progressifs ATS 01N1ppp 
v Contrôle d’une phase d’alimentation du moteur (monophasé ou triphasé) pour la 
limitation de couple au démarrage.
v Relais Bypass interne.
v Les puissances moteur sont comprises entre 0,37 kW et 11 kW.
v Les tensions d’alimentation moteur sont comprises entre 110 V et 480 V, 50/60 Hz. 
Une alimentation externe est nécessaire pour la commande du démarreur.
Un contacteur est toujours nécessaire pour mettre le moteur hors tension.

b  2 Démarreurs-ralentisseurs progressifs ATS 01N2ppp 
v Contrôle de deux phases d’alimentation du moteur pour la limitation de courant au 
démarrage et pour le ralentissement.
v Relais Bypass interne. 
v Les puissances moteur sont comprises entre 0,75 kW et 75 kW.
v Les tensions d’alimentation moteur sont les suivantes : 230 V, 400 V, 480 V et 
690 V, 50/60 Hz.
Sur les machines où l’isolement galvanique n’est pas nécessaire, ils évitent 
l’utilisation d’un contacteur de ligne.

b  Démarreurs-ralentisseurs progressifs ATSU 01N2ppp 
Voir pages 60550/2 à 60553/5.

Description
b  Les démarreurs progressifs Altistart 01 (ATS 01N1ppp) sont équipés :
v d’un potentiomètre de réglage 1 du temps de démarrage,
v d’un potentiomètre 2 pour ajuster le seuil de tension de démarrage en fonction de 
la charge du moteur,
v de 2 entrées 3 :

- 1 entrée z 24 V ou 1 entrée a 110…240 V pour l’alimentation du contrôle qui 
permet la commande du moteur.

b  Les démarreurs-ralentisseurs progressifs Altistart 01 (ATS 01N2ppp) sont 
équipés :
v d’un potentiomètre de réglage 6 du temps de démarrage,
v d’un potentiomètre de réglage 8 du temps de ralentissement,
v d’un potentiomètre 7 pour ajuster le seuil de tension de démarrage en fonction de 
la charge du moteur,
v d’une DEL verte 4 de signalisation : indique que le produit est sous tension,
v d’une DEL jaune 5 de signalisation : indique que le moteur est alimenté à 
la tension nominale, s’il est raccordé au démarreur,
v et d’un connecteur 9 :

- 2 entrées logiques pour les ordres de Marche/Arrêt, 
- 1 entrée logique pour la fonction BOOST,
- 1 sortie logique pour signaler la fi n du démarrage,
- 1 sortie à relais pour signaler l’arrêt du moteur en fi n de ralentissement. 
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Démarreurs progressifs
pour moteurs asynchrones 
Altistart 01
      

Description (suite)
Tableau d’équivalence des noms des contacts
Fonctions   ATS 01N2ppLU/QN/RT ATS 01N2ppLY ATS 01N2ppQ

Sorties relais R1A 04 04
R1C 05 05

0 V alimentation externe C0M – –
Ordre d’arrêt LI1 02 02
Ordre de marche LI2 03 03
Alimentation du contrôle LI + (+ 24 V logique 

positive)
01 (0 V logique 
négative)

01 (0 V logique 
négative)

BOOST BOOST – –
Fin de démarrage LO1 – –
Alimentation externe 
115 V

– 06 –
– 07 –

Fonctions   
b  Commande 2 fi ls :
La marche et l’arrêt sont commandés par une seule entrée logique. L’état 1 de 
l’entrée logique LI2 commande la marche et l’état 0, l’arrêt.      
ATS 01N2ppLU/QN/RT ATS 01N2ppLY/Q
  

b  Commande 3 fi ls :
La marche et l’arrêt sont commandés par 2 entrées logiques différentes. 
L’arrêt est obtenu à l’ouverture de l’entrée LI1 (état 0). 
L’impulsion sur l’entrée LI2 est mémorisée jusqu’à l’ouverture de l’entrée LI1.   

b  Temps de démarrage.
Le réglage du temps de démarrage permet d’ajuster le temps de la rampe de tension 
appliquée au moteur et d’obtenir un temps de démarrage progressif dépendant du 
niveau de charge du moteur.

b  Fonction BOOST en tension par entrée logique :
L’activation de l’entrée logique BOOST valide la fonction qui permet de fournir un 
surcouple de “décollage” pour vaincre les frottements mécaniques.
Lorsque l’entrée est à l’état 1, la fonction est activée (entrée reliée au + 24 V), le 
démarreur applique au moteur une tension fi xe pendant une durée limitée avant le 
démarrage.  

b  Fin de démarrage
v Fonction d’application par la sortie logique LO1
Les démarreurs-ralentisseurs progressifs ATS 01N206pp à ATS 01N232pp sont 
équipés d’une sortie logique LO à collecteur ouvert qui signale la fi n de démarrage 
quand le moteur a atteint la vitesse nominale.
v Fonction d’application par additif
Pour les démarreurs-ralentisseurs progressifs ATS 01N2ppLY/Q, l’information de fi n 
de démarrage peut être obtenue par l’adjonction de l’additif LAD 8N11 à contacts 
“O+F”.  
L’additif se connecte simplement sur le contacteur de shuntage de l’électronique, 
sans démontage du produit. 

LI + LI1 LI2LI + LI1 LI2

Schéma de câblage en commande 2 fi lsSchéma de câblage en commande 2 fi ls

01 02 03

Schéma de câblage en commande 2 fi ls

Bornier contrôle Altistart 01

01 02 03

Schéma de câblage en commande 2 fi ls

Bornier contrôle Altistart 01

LI1 LI2LI +

Schéma de câblage en commande 3 fi ls

Bornier contrôle Altistart 01
LI1 LI2LI +

Schéma de câblage en commande 3 fi ls

Bornier contrôle Altistart 01
02 0301

Schéma de câblage en commande 3 fi ls

Bornier contrôle Altistart 01
02 0301

Schéma de câblage en commande 3 fi ls

Bornier contrôle Altistart 01

200 ms
t

Application d’un BOOST de tension égal à 100 % de la tension 
nominale moteur

Rampe de tension

U
100 % 

Un

50 % 
Un

“initial voltage”

D
F5

36
53
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200 ms
t

Application d’un BOOST de tension égal à 100 % de la tension 
nominale moteur

Rampe de tension

U
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50 % 
Un

“initial voltage”

D
F5

36
53
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2

Démarreurs progressifs
pour moteurs asynchrones
Altistart 01
Pour moteurs de 0,37 à 11 kW      

Démarreurs progressifs ATS 01N1ppFT
Alimentation monophasée ou triphasée

Nota : Pour moteur monophasé, utiliser l’ATS 01N1ppFT sans connecter la 2ème phase 3/L2, 4/T2. 
Attendre 5 secondes entre une mise hors tension et une mise sous tension du démarreur progressif.
Contacteur de ligne obligatoire dans la séquence.

Constituants à associer (pour les références complètes, voir pages 60545/2 et 60545/3 ou consulter le catalogue “Solutions départ-moteurs. Constituants de 
commande et protection puissance”).
Repère Désignation

A1 Démarreur progressif
Q1 Disjoncteur GV2 ME
KM1 LC1 ppp + LA4 DA2U
F1, F2 Fusibles de protection de commande
S1, S2 Boutons poussoirs XB4 B ou XB5 B

Diagramme fonctionnel

24 V

1/
L1

3/
L2

5/
L3

2 4 6

1

14
13

3 5

1/
L1

3/
L2

5/
L3

2/
T1

4/
T2

6/
T3

CL2

CL1/0

 

– KM1

– S1

– S2

M1
 3      

– KM1
(1)

– F1 – F2

– Q1

– KM1
A1

200…480 V

a 110 V, 220 V

24 V

1/
L1

3/
L2

5/
L3

2 4 6

1

14
13

3 5

1/
L1

3/
L2

5/
L3

2/
T1

4/
T2

6/
T3

CL2

CL1/0

 

– KM1

– S1

– S2

M1
 3      

– KM1
(1)

– F1 – F2

– Q1

– KM1
A1

200…480 V

a 110 V, 220 V

t

Tension d’alimentation 
puissance

Tension d’alimentation 
contrôle

DEL verte

DEL jaune

Tension moteur t

Tension d’alimentation 
puissance

Tension d’alimentation 
contrôle

DEL verte

DEL jaune

Tension moteur
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Démarreurs progressifs
pour moteurs asynchrones 
Altistart 01
Pour moteurs de 0,75 à 15 kW       

Démarreurs-ralentisseurs progressifs ATS 01N2ppLU/QN/RT
Commande manuelle sans ralentissement avec 
disjoncteur-moteur GV2 et GV3

Commande automatique avec inversion de sens de marche sans 
ralentissement

ATS 01N206pp à ATS 01N232pp ATS 01N206pp à ATS 01N232pp

(1)  Pour coordination type 2.

Constituants à associer (pour les références complètes, voir pages 60545/2 et 60545/3 ou consulter le catalogue “Solutions départ-moteurs. Constituants de 
commande et protection puissance”).
Repère Désignation

A1 Démarreur-ralentisseur progressif 
Q1 Disjoncteur GV2 ME
KM1, KM2, KM3 LC1 ppp + LA4 DA2U
F1, F2 Fusibles de protection de commande
F3 3 fusibles UR
S1, S2, S3 Boutons poussoirs XB4 B ou XB5 B

 

M1
 3

BO
O

ST

R1A

R1C

1/
L1

3/
L2

5/
L3

LI1

LI2

LI +

2/
T1

4/
T2

6/
T3

C
O

M
LO

1A1

ATS 01N2pppp

1/
L1

3/
L2

5/
L3

2/
T1

4/
T2

6/
T3

– Q1

– F3 (1)

M1
 3

BO
O

ST

R1A

R1C

1/
L1

3/
L2

5/
L3

LI1

LI2

LI +

2/
T1

4/
T2

6/
T3

C
O

M
LO

1A1

ATS 01N2pppp

1/
L1

3/
L2

5/
L3

2/
T1

4/
T2

6/
T3

– Q1

– F3 (1)

M1
 3

BO
O

ST

R1A

R1C

1/
L1

3/
L2

5/
L3

LI +

2/
T1

4/
T2

6/
T3

C
O

M
LO

1A1

ATS 01N2pppp
– KM2

– KM3

– S1

– S2

– KM2 – KM3

– KM2

– KM3

– KM2

– S3 – KM3

1/
L1

3/
L2

5/
L3

– F3 (1)

– Q1

LI1

LI2

– F1 – F2

a 110 V, 220 V

M1
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BO
O
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R1A

R1C

1/
L1

3/
L2

5/
L3

LI +

2/
T1

4/
T2

6/
T3

C
O

M
LO

1A1

ATS 01N2pppp
– KM2

– KM3

– S1

– S2

– KM2 – KM3

– KM2

– KM3

– KM2

– S3 – KM3

1/
L1

3/
L2

5/
L3

– F3 (1)

– Q1

LI1

LI2

– F1 – F2

a 110 V, 220 V
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Démarreurs progressifs
pour moteurs asynchrones 
Altistart 01
Pour moteurs de 0,75 à 15 kW           

Démarreurs-ralentisseurs progressifs ATS 01N2ppLU/QN/RT
Commande automatique avec ou sans 
ralentissement, sans contacteur

Commande automatique avec ou sans ralentissement, avec contacteur

ATS 01N206pp à ATS 01N232pp ATS 01N206pp à ATS 01N232pp

(1)  Au delà de 1 m, utiliser des fi ls blindés.
(2)  Pour coordination type 2.
Constituants à associer (pour les références complètes, voir pages 60545/2 et 60545/3 ou consulter le catalogue “Solutions départ-moteurs. Constituants de 
commande et protection puissance”).
Repère Désignation

A1 Démarreur-ralentisseur progressif
Q1 Disjoncteur GV2 ME
Q2 Interrupteurs fusibles
F4 Relais thermique
KM1 LC1 ppp + LA4 DA2U
F1, F2 Fusibles de protection de commande
F3 3 fusibles UR
S1, S2, S3 Boutons poussoirs XB4 B ou XB5 B

Diagrammes fonctionnels
Commande 2 fi ls avec ralentissement Commande 3 fi ls avec ralentissement

 

– S3

– S1

– S2

M1
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O

ST

R1A

R1C

1/
L1

3/
L2

5/
L3

LI1

LI2

LI +
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L2
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L3

2/
T1

4/
T2

6/
T3

2/
T1

4/
T2

6/
T3

C
O

M
LO

1

– Q1

– F3 (2)

A1

ATS 01N2pppp

Commande 
3 fi ls (1)

Commande 
2 fi ls

– S3

– S1

– S2
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O
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R1C
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LI2
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4/
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1
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– F3 (2)

A1

ATS 01N2pppp

Commande 
3 fi ls (1)

Commande 
2 fi ls

– KM1

– Q2

– F4

– S1

– S2

– F1 – F2

M1
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O

ST

R1A

R1C
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L1

3/
L2
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L3

LI1

LI2

LI +

2/
T1
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T2
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T3
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C
O

M
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1A1

– S2
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L3z 250 V maxi.
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t

10 s

Tension 
d’alimentation 
puissance

DEL verte

DEL jaune

Tension moteur

Entrée logique 
LI2

Sortie relais R1

Sortie logique 
LO1

t

10 s

Tension 
d’alimentation 
puissance

DEL verte

DEL jaune

Tension moteur

Entrée logique 
LI2

Sortie relais R1

Sortie logique 
LO1

t

10 s

Tension 
d’alimentation 
puissance
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DEL jaune

Tension moteur

Entrée logique LI1

Sortie relais R1

Sortie logique LO1

Entrée logique LI2

t

10 s
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Entrée logique LI2
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Démarreurs progressifs 
pour moteurs asynchrones 
Altistart 01
Pour moteurs de 0,75 à 15 kW       

Démarreurs-ralentisseurs progressifs ATS 01N2ppLU/QN/RT
Commande automatique sans ralentissement, avec auto-alimentation de sécurité 
ATS 01N206pp à ATS 01N232pp

(1)  Pour coordination type 2.

Constituants à associer (pour les références complètes, voir pages 60545/2 et 60545/3 ou consulter le catalogue “Solutions départ-moteurs. Constituants de 
commande et protection puissance”).
Repère Désignation

A1 Démarreur-ralentisseur progressif 
Q1 Disjoncteur GV2 ME
KM1 LC1 ppp + LA4 DA2U 
F1, F2 Fusibles de protection de commande
F3 3 fusibles UR
S1, S2 Boutons poussoirs XB4 B ou XB5 B
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Démarreurs progressifs 
pour moteurs asynchrones 
Altistart 01
            

Démarreur progressif pour moteur de 0,37 à 11 kW
Moteur Démarreur
Puissance moteur (1) Courant 

nominal
Référence (2) Masse

Monophasée Triphasée
230 V 210 V 230 V 230 V 400 V 460 V
kW HP kW HP kW HP A kg
Tension d’alimentation monophasée 110...230 V ou triphasée 110…480 V 50/60 Hz 

0,37 –
–

0,37
0,55

0,5
–

1,1
–

0,5
1,5

3 ATS 01N103FT   0,160

0,75 0,5
–

0,75
1,1

1
1,5

2,2
3

2
3

6 ATS 01N106FT   0,160

1,1 1 1,5 2 4 5 9 ATS 01N109FT   0,280
1,5 1,5 2,2 3 5,5 7,5 12 ATS 01N112FT   0,280
2,2 2

3
3
4
5,5

5
7,5

7,5
9
11

10
15

25 ATS 01N125FT   0,350

Démarreur-ralentisseur progressif pour moteur de 0,75 à 15 kW (3) 
Moteur Démarreur
Puissance moteur (1) Courant 

nominal
Référence (2) Masse

kW HP A kg
Tension d’alimentation triphasée : 200…240 V 50/60 Hz

0,75/1,1 1/1,5 6 ATS 01N206LU   0,420
1,5 2 9 ATS 01N209LU   0,420
2,2/3 3/– 12 ATS 01N212LU   0,420
4/5,5 5/7,5 22 ATS 01N222LU   0,560
7,5 10 32 ATS 01N232LU   0,560

Tension d’alimentation triphasée : 380…415 V 50/60 Hz
1,5/2,2/3 – 6 ATS 01N206QN   0,420
4 – 9 ATS 01N209QN   0,420
5,5 – 12 ATS 01N212QN  0,420
7,5/11 – 22 ATS 01N222QN   0,560
15 – 32 ATS 01N232QN   0,560

Tension d’alimentation triphasée : 440…480 V 50/60 Hz
– 2/3 6 ATS 01N206RT   0,420
– 5 9 ATS 01N209RT   0,420
– 7,5 12 ATS 01N212RT  0,420
– 10/15 22 ATS 01N222RT   0,560
– 20 32 ATS 01N232RT   0,560

Démarreur-ralentisseur progressif pour moteur de 15 à 75 kW
Tension d’alimentation triphasée : 230…690 V 50/60 Hz
Moteur Démarreur
Puissance moteur (1) Courant 

nominal
Référence (2) Masse

230 V 230 V 400 V 400 V 460 V 575 V 690 V
kW HP kW HP HP HP kW A kg

7,5 10 15 15 20 30 30 32 ATS 01N230LY    2,400
11 15 22 25 30 40 37 44 ATS 01N244LY   2,400
18,5 25 37 40 50 60 55 72 ATS 01N272LY   3,800
22 30 45 50 60 75 75 85 ATS 01N285LY   3,800

Tension d’alimentation triphasée : 400 V 50/60 Hz (3)
Moteur Démarreur
Puissance moteur (1) Courant 

nominal
Référence (2) Masse

kW HP A kg
22 25 44 ATS 01N244Q   2,400
37 40 72 ATS 01N272Q   3,800
45 50 85 ATS 01N285Q   3,800

(1)  Puissances normalisées des moteurs, puissances HP indiquées suivant la norme UL 508.
(2)  Pour assurer la protection thermique du moteur, utiliser un disjoncteur-moteur magnéto-

thermique GVp ME, GV3 P ou GV7 RE (consulter les tableaux d’association pages 60545/2 
et 60545/3).

(3)  Alimentation de contrôle intégré.
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Démarreurs progressifs
pour moteurs asynchrones
Altistart 01
  

Références (suite)
Accessoires
Désignation Utilisation pour 

démarreur
Référence Masse

kg
Platine pour montage rapide sur profi lé DIN ATS 01N230LY,

ATS 01N244p
VY1 H4101   –

Pièce d’adaptation pour montage sur 
profi lé 4 DZ5 MB

ATS 01N103FT,
ATS 01N106FT

RHZ 66 0,005

Contact auxiliaire, permet d’avoir l’information 
moteur pleine tension

ATS 01N2pppLY,
ATS 01N2pppQ

LAD 8N11 –

Encombrements
ATS 01N103FT, ATS 01N106FT ATS 01N109FT, ATS 01N112FT, ATS 01N125FT
Montage sur profi lé  5 (35 mm) ou 
sur profi lé 4 avec l’adaptateur RHZ 66

Montage sur profi lé 5 (35 mm) Fixation par vis

(1)  Fixations rétractables.
ATS 01N206pp à ATS 01N212pp ATS 01N222pp à ATS 01N232pp
Montage sur profi lé  5 (35 mm) Fixation par vis Montage sur profi lé  5 (35 mm) Fixation par vis

(1)  Fixations rétractables. (1)  Fixations rétractables.
ATS 01N230LY, ATS 01N244LY, ATS 01N244Q ATS 01N272LY, ATS 01N285LY, ATS 01N272Q, ATS 01N285Q
Montage rapide sur profi lé  5 (35 ou 70 mm) par l’intermédiaire de 
la platine VY1 H4101 (1)

100,4 22,5

50

10
0

100,4 22,5

50

10
0

45

52
,7

12
4

13
2,
5

14
5

112,8
130,7 30,2 (1)

(1)

45

52
,7

12
4

13
2,
5

14
5

112,8
130,7 30,2 (1)

(1)

(1)

(1)

45

12
4

13
2,
5

14
5

30,2

52
,7

112,8
130,7

(1)

(1)

45

12
4

13
2,
5

14
5

30,2

52
,7

112,8
130,7

(1)30,2
112,8

130,7

72
,2

16
2,
5

17
5

45

15
4

(1)

(1)30,2
112,8

130,7

72
,2

16
2,
5

17
5

45

15
4

(1)

14
6

126
97

76

180

13
2

4xM4

156(1)

14
6

126
97

76

180

13
2

4xM4

156(1)

25
4,
5

126
97

76

180

24
2

156 4xM4

25
4,
5

126
97

76

180

24
2

156 4xM4
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Démarreurs progressifs
pour moteurs asynchrones 
Altistart 01
            

Caractéristiques1 Caractéristiques1 

Caractéristiques d’environnement
Type de démarreurs ATS 01N1ppFT, ATS 01N2ppLU, 

ATS 01N2ppQN, ATS 01N2ppRT
ATS 01N2ppLY et ATS 01N2ppQ

Conformité aux normes Les démarreurs électroniques Altistart 01 ont été développés en correspondance avec 
les niveaux les plus sévères des normes internationales et avec les recommandations 
relatives aux équipements électriques de contrôle industriel (IEC, EN), en particulier 
avec la norme IEC/EN 60947-4-2

Compatibilité 
électromagnétique CEM

Emissions conduites et rayonnées CISPR 11 level B, IEC 60947-4-2, 
niveau B

CISPR 11 level B (uniquement avec 
Bypass), IEC 60947-4-2, niveau B

Harmoniques IEC 1000-3-2, IEC 1000-3-4
Immunité CEM EN 50082-2, EN 50082-1
Décharges électrostatiques IEC 61000-4-2 niveau 3
Tenue aux perturbations radio-
électriques rayonnées

IEC 61000-4-3 niveau 3

Immunité aux transitoires électriques IEC 61000-4-4 niveau 4
Onde de choc tension/courant IEC 61000-4-5 niveau 3
Immunité aux perturbations conduites 
induites par les champs radio-électriques

IEC 61000-4-6 niveau 3

Microcoupures et fl uctuation de tension IEC 61000-4-11
Ondes oscillatoires amorties IEC 61000-4-12 niveau 3

Marquage e Marqués e au titre des directives européennes basse tension IEC/EN 60947-4-2
Certifi cations de produits UL, CSA, C-Tick et CCC

B44.1-96/ASME A17.5 pour démarreur câblé dans le couplage triangle du moteur
Degré de protection IP 20 IP 20 en face avant
Degré de pollution 2 selon IEC/EN 60947-4-2 3 selon IEC 60664-1 et UL 508
Tenue aux vibrations 1,5 mm crête à crête de 3 à 13 Hz, 1 gn de 

13 à 150 Hz, selon IEC/EN 60068-2-6
2 gn

Tenue aux chocs 15 gn pendant 11 ms, selon
IEC/EN 60068-2-27

8 gn pendant 11 ms, selon 
IEC/EN 60068-2-27

Humidité relative 5…95 % sans condensation ni ruissellement, selon IEC/EN 60068-2-3
Température de l’air 
ambiant au voisinage 
de l’appareil

Pour stockage °C - 25…+ 70 selon IEC/EN 60947-4-2
Pour fonctionnement °C - 10…+ 40 sans déclassement,

jusqu’à 50 °C en déclassant le courant de 
2 % par °C au dessus de 40 °C

0…+ 55

Altitude maximale d’utilisation m 1000 sans déclassement (au-delà, 
déclasser le courant de 2,2 % par 100 m 
supplémentaires)

2000 sans déclassement (au-delà, 
déclasser le courant de 0,5 % par 100 m 
supplémentaires)

Position de fonctionnement 
Inclinaison maximale permanente par rapport à la position 
verticale normale de montage

Caractéristiques électriques
Type de démarreurs ATS 01N1ppFT 01N2ppLU 01N2ppQN 01N2ppRT 01N2ppLY 01N2ppQ

Catégorie d’utilisation Selon IEC 60947-4-2 Ac-53b
Tension assignée d’emploi Tension triphasée V 110 - 10 % à 

480 + 10 %
200 - 10 % à 
240 + 10 % 

380 - 10 % à 
415 + 10 % 

440 - 10 % à 
480 + 10 % 

230 - 15 % à 
690 + 10 % 

400 
-15…+ 10 %

Fréquence Hz 50 - 5 % à 60 + 5 %
Tension de sortie Tension triphasée maximale égale à la tension du réseau d’alimentation
Tension de l’alimentation du contrôle V a 110...220 

± 10 %  
z 24 ± 10 % 

Interne au démarreur a 110 
± 10 %

Interne au 
démarreur

Courant assigné d’emploi A 3...25 6...32 32...85
Temps de démarrage réglable s 1...5 1...10 1...25
Temps de ralentissement réglable s - 1...10 1...25
Couple de décollage % 30...80 % du couple de démarrage du moteur en direct sur le réseau
Type de démarreurs ATS 01N1ppFT 01N206pp à 01N222pp 01N232pp 01N2ppLY, 

01N2ppQ
Utilisation

Temps de démarrage s 1 5 1 5 10 1 5 10 1 12
Nombre de cycles maximum par 
heure

100 20 100 20 10 50 10 5 360 30

10° 10°10° 10°

Temps de démarrage

Etat “Full voltage” ou 
démarreur à l’arrêt

Cycle de fonctionnement

t

I Temps de démarrage

Etat “Full voltage” ou 
démarreur à l’arrêt

Cycle de fonctionnement

t

I
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Démarreurs progressifs
pour moteurs asynchrones 
Altistart 01
                  

Caractéristiques électriques (suite)
Type de démarreurs ATS 01N1 03FT 06FT 09FT 12FT 25FT

Consommation de l’alimentation du contrôle z 24 V, 25 mA, 
a 110 V, 30 mA,
a 240 V, 65 mA

z 24 V, 30 mA, 
a 110 V, 35 mA, 
a 240 V, 80 mA

Puissance dissipée A pleine charge en fi n de démarrage W 4 1 1 1 1
En régime transitoire W 19 31 46 61 126

Courant à charge nominale (1) A 15 30 45 60 125
Type de démarreurs ATS 01N2 06LU/QN/RT 09LU/QN/RT 12LU/QN/RT 22LU/QN/RT 32LU/QN/RT

Puissance dissipée A pleine charge en fi n de démarrage W 4 4 4 4,5 4,5
En régime transitoire W 64 94 124 224,5 324,5

Courant à charge nominale (1) A 30 45 60 110 160
Type de démarreurs ATS 01N2  30LY/Q 44LY/Q 72LY/Q 85LY/Q

Puissance dissipée A pleine charge en fi n de démarrage W 22 22 23 23
En régime transitoire W 184 268 436 514

Courant à charge nominale (1) A 90 132 216 255
Type de démarreurs ATS 01N2 ppLU/QN/RT ppLY/Q

Alimentation des entrées logiques. Uniquement pour LI1, LI2 et 
BOOST (isolées galvaniquement entre puissance et contrôle)
LI +, COM

Alimentation 24 V
Courant maxi disponible 10 mA. Non protégée 
contre les courts-circuits et les surcharges

–

Entrées logiques
LI1, LI2, BOOST (01, 02, 03 pour ATS 01N2pp LY/Q)
Fonctions d’arrêt, marche et boost au démarrage

Entrées logiques d’impédance 27 kΩ
Alimentation 24 V (U maxi 40 V )
Courant maxi consommé 8 mA
Etat 0 si U < 5 V et I < 0,2 mA
Etat 1 si U > 13 V et I > 0,5 mA

Entrée avec relais interne de 
commande, alimentation 24 V 
interne
Courant maxi 8 mA
Etat 0 si I < =3 mA
Etat 1 si I > =10 mA

Sortie logique LO1
Signalisation de fi n de démarrage

Sortie logique à collecteur ouvert
Alimentation externe 24 V (mini 6 V maxi 30 V)
Courant maxi 200 mA

–

Sortie à relais
R1A R1C (04, 05 pour ATS 01N2pp LY/Q)

Contact à fermeture NO 
Pouvoir de commutation minimal : 10 mA pour c 6 V
Pouvoir de commutation maximal sur charge 
inductive (cos ϕ = 0,5 et L/R = 20 ms) : 2 A pour 
a 250 V ou c 30 V (AC-15)
Tension d’emploi maximale 440 V

Catégorie d’emploi 
AC-15 : Ie 3 A, Ue 250 V,
DC-13 : Ie 2 A, Ue 24 V,
Pouvoir de commutation 
minimal : 10 mA pour c 17 V 
Tension d’emploi maximale 250 V

Signalisation par DEL DEL verte Démarreur sous tension
DEL jaune Tension nominale atteinte

(1)  Courant d’accélération en respectant les conditions d’utilisation maximum (voir page 60541/2).

Raccordements (Capacité maximale de raccordement et couple de serrage)
Type de démarreurs ATS 01N103FT, 01N106FT 01N109FT, 01N112FT, 01N125FT,

01N206pp à 01N232pp
01N2ppLY et 01N2ppQ

Circuit de puissance Connecteur à cage Raccordement sur vis étrier Ø 4 mm
Fil souple sans embout 1 conducteur mm2 2,5 14 AWG 1,5…10 8 AWG 6...25

2 conducteurs mm2 1 17 AWG 1,5…6 10 AWG 6...25
Fil souple avec embout 1 conducteur mm2 2,5 14 AWG 1…6 10 AWG 4...25

2 conducteurs mm2 0,75 18 AWG 1…6 10 AWG 4...16
Fil rigide 1 conducteur mm2 2,5 14 AWG 1…10 8 AWG 6...35

2 conducteurs mm2 1 17 AWG 1…6 10 AWG 6...25
Couple de serrage N.m 0,8 1,9…2,5 5
Circuit de contrôle Connecteur à cage Connecteur à vis

Fil souple sans embout 1 conducteur mm2 2,5 14 AWG 0,5…2,5 14 AWG 0,75...1,5
2 conducteurs mm2 1 17 AWG 0,5…1,5 16 AWG 0,75...1,5

Fil souple avec embout 1 conducteur mm2 2,5 14 AWG 0,5…1,5 16 AWG 0,75...1,5
2 conducteurs mm2 0,75 18 AWG 0,5…1,5 16 AWG 0,75...1,5

Fil rigide 1 conducteur mm2 2,5 14 AWG 0,5…2,5 14 AWG 0,75...1,5
2 conducteurs mm2 1 17 AWG 0,5…1 17 AWG 0,75...1,5

Prise de terre – – Cosse étamée. Fixation 
par vis de diamètre 6

Couple de serrage N.m 0,8 0,5 0,7

Caractéristiques du couple (courbes typiques)
Le dessin ci-contre montre la caractéristique couple/vitesse d’un moteur à cage en 
fonction de la tension d’alimentation. 
Le couple varie comme le carré de la tension à fréquence fi xe. La montée 
progressive de la tension supprime la pointe de courant instantanée à la mise sous 
tension.

0
0 0,25 0,5 0,75 1

N/Ns

U

0,85 U

0,6 U

C

Cr

3 Cn

2 Cn

Cn

0
0 0,25 0,5 0,75 1

N/Ns

U

0,85 U

0,6 U

C

Cr

3 Cn

2 Cn

Cn
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Démarreurs progressifs
pour moteurs asynchrones
Altistart 01
Alimentation 400 V, coordination type 1  

Constituants à associer selon les normes IEC 60947-4-1 et IEC 60947-4-2
Associer soit disjoncteur (colonnes bleu clair), contacteur, démarreur, soit interrupteurs/ fusibles (colonnes bleu foncé), contacteur, démarreur
Moteur Démarreur Type de disjoncteur Type de 

contacteur
Type 
d’interrupteur 
ou 
interrupteur-
sectionneur 
(bloc nu) 

Fusibles Am I2t Relais thermique
Classe 10  Calibre Référence Calibre

kW A A A A2 s
M1 A1  Q1 KM1, KM2, KM3 Q2 F4
0,37 0,98 ATS 01N103FT GV2 ME05 1 LC1 K06 ou 

LC1 D09
LS1 D2531 DF2 CA02 2 265 LR2 K0306

LRD 05
0,55 1,5 ATS 01N103FT GV2 ME06 1,6 LC1 K06 ou 

LC1 D09
LS1 D2531 DF2 CA02 2 265 LR2 K0307

LRD 06
0,75 2 ATS 01N103FT GV2 ME07 2,5 LC1 K06 ou 

LC1 D09
LS1 D2531 DF2 CA02 2 265 LR2 K0308

LRD 07
1,1 2,5 ATS 01N103FT GV2 ME08 4 LC1 K06 ou 

LC1 D09
LS1 D2531 DF2 CA04 4 265 LR2 K0308

LRD 08
ATS 01N206QN GV2 ME08 4 LC1 K06 ou 

LC1 D09
LS1 D2531 DF2 CA04 4 265 LR2 K0308

LRD 08
1,5 3,5 ATS 01N106FT GV2 ME08 4 LC1 K06 ou 

LC1 D09
LS1 D2531 DF2 CA06 6 265 LR2 K0310

LRD 08
ATS 01N206QN GV2 ME08 4 LC1 K06 ou 

LC1 D09
LS1 D2531 DF2 CA06 6 265 LR2 K0310

LRD 08
2,2 5 ATS 01N106FT GV2 ME10 6,3 LC1 K06 ou 

LC1 D09
LS1 D2531 DF2 CA08 8 265 LR2 K0312

LRD 10
ATS 01N206QN GV2 ME10 6,3 LC1 K09 ou 

LC1 D09
LS1 D2531 DF2 CA08 8 265 LR2 K0312

LRD 10
3 6,5 ATS 01N106FT GV2 ME14 9 LC1 K09 ou 

LC1 D09
LS1 D2531 DF2 CA12 12 265 LR2 K0314

LRD 12
ATS 01N206QN GV2 ME14 9 LC1 K09 ou 

LC1 D09
LS1 D2531 DF2 CA12 12 265 LR2 K0314

LRD 12
4 8,4 ATS 01N109FT GV2 ME14 9 LC1 K09 ou 

LC1 D09
LS1 D2531 DF2 CA12 12 610 LR2 K0316

LRD 14
ATS 01N209QN GV2 ME14 9 LC1 K09 ou 

LC1 D09
LS1 D2531 DF2 CA12 12 610 LR2 K0316

LRD 14
5,5 11 ATS 01N112FT GV2 ME16 13 LC1 K12 ou 

LC1D12
LS1 D2531 DF2 CA16 16 610 LR2 K0321

LRD 16
ATS 01N212QN GV2 ME16 13 LC1 K12 ou 

LC1 D12
LS1 D2531 DF2 CA16 16 610 LR2 K0321

LRD 16
7,5 14,8 ATS 01N125FT GV2 ME20 17 LC1 D18 LS1 D2531 DF2 CA20 20 6050 LRD 21

ATS 01N222QN GV2 ME20 17 LC1 D18 LS1 D2531 DF2 CA20 20 6050 LRD 21

9 18,1 ATS 01N125FT GV2 ME21 21 LC1 D25 LS1 D2531 DF2 CA25 25 6050 LRD 21

ATS 01N222QN GV2 ME21 21 LC1 D25 LS1 D2531 DF2 CA25 25 6050 LRD 21

11 21 ATS 01N125FT GV2 ME22 23 LC1 D25 LS1 D2531 DF2 CA25 25 6050 LRD 22

ATS 01N222QN GV2 ME22 23 LC1 D25 LS1 D2531 DF2 CA25 25 6050 LRD 22

15 28,5 ATS 01N232QN GV2 ME32 32 LC1 D32 GK1 EM DF2 EA40 40 7200 LRD 3353

18,5 35 ATS 01N244Q GV3 P40 40 LC1 D38 GK1 EM DF2 EA40 40 8000 LRD 3355

22 42 ATS 01N244Q GV3 P50 50 LC1 D50 GK1 FM DF2 FA63 63 8000 LRD 3357

30 57 ATS 01N272Q GV3 P65 65 LC1 D65 GK1 FM DF2 FA63 63 9000 LRD 3359

37 69 ATS 01N272Q GV3 ME80 80 LC1 D80 GK1 FM DF2 FA80 80 9000 LRD 3363

45 81 ATS 01N285Q GV7 RE100 100 LC1 D95 GK1 FM DF2 FA100 100 9000 LRD 3365
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Démarreurs progressifs
pour moteurs asynchrones
Altistart 01
Alimentation 690 V, coordination type 1  

Constituants à associer selon les normes IEC 60947-4-1 et IEC 60947-4-2
Associer soit disjoncteur (colonnes bleu clair), contacteur, démarreur, soit interrupteurs/ fusibles (colonnes bleu foncé), contacteur, démarreur
Moteur Démarreur Type de disjoncteur Type de 

contacteur
Type 
d’interrupteur 
ou interrupteur-
sectionneur 
(bloc nu) 

Fusibles Am I2t Relais thermique
Classe 10  Calibre Référence Calibre

kW A A A A2 s
M1 A1  Q1 KM1 Q2 F4
30 33 ATS 01N230LY GV3 P40 + 

GV AN11
30…40 LC1 D50 GK1 EM DF2 EA40 40 7200 LRD 3355

37 40 ATS 01N244LY GV3 P65 + 
GV AN11

48…65 LC1 D65 GK1 FM DF2 FA63 63 8000 LRD 3359

55 58 ATS 01N272LY GV3 ME80 + 
GV3 A01

56…80 LC1 D115 GK1 FM DF2 FA80 80 9000 LRD 3363

75 75,7 ATS 01N285LY GV7 RE100 + 
GV7 AE11

60…100 LC1 D150 GK1 FM DF2 FA100 100 9000 LRD 3365
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A214 Contacteurs Contacteurs modèle d
pour commande de moteurs
jusqu'à 75 kW sous 400 V n
Références

Choix : pages A212 et A213
Caractéristiques : pages A230 à A240
Encombrements : pages A245 à A247
Schémas : pages A250 et A251

puissances normalisées courant contacts référence de base
des moteurs triphasés assigné auxiliaires à compléter par le
50/60 Hz en catégorie AC-3 d'emploi instantanés repère de la tension (1)
(θ i 60 °C) en AC-3 fixation (2)
220 V 380 V 660V 440 V vis ressort tensions usuelles
230V 400 V 415 V 440 V 500 V 690 V 1000 V jusqu'à c a BC
kW kW kW kW kW kW kW A (3)
2,2 4 4 4 5,5 5,5 9 LC1 D09ii (4) LC1 D09ii (4) B7 P7 BD BL
3 5,5 5,5 5,5 7,5 7,5 12 LC1 D12ii (4) LC1 D123ii (4) B7 P7 BD BL
4 7,5 9 9 10 10 18 LC1 D18ii (4) LC1 D183ii (4) B7 P7 BD BL
5,5 11 11 11 15 15 25 LC1 D25ii (4) LC1 D253ii (4) B7 P7 BD BL
7,5 15 15 15 18,5 18,5 32 LC1 D32ii (4) LC1 D323ii (4) B7 P7 BD BL
9 18,5 18,5 18,5 18,5 18,5 38 LC1 D38ii (4) LC1 D383ii (4) B7 P7 BD BL
11 18,5 22 22 22 30 22 40 LC1 D40ii (4) B7 P7 BD
15 22 25 30 30 33 30 50 LC1 D50ii (4) B7 P7 BD
18,5 30 37 37 37 37 37 65 LC1 D65ii B7 P7 BD
22 37 45 45 55 45 45 80 LC1 D80ii B7 P7 BD
25 45 45 45 55 45 45 95 LC1 D95ii B7 P7 BD
30 55 59 59 75 80 75 115 LC1 D115ii B7 P7 BD
40 75 80 80 90 100 90 150 LC1 D150ii B7 P7 BD

(1)Tensions du circuit de commande préférentielles.
Courant alternatif

LC1 D115ii

LC1 D09ii

LC1 D25ii

Contacteurs tripolaires avec raccordement
par vis-étriers, connecteurs ou bornes à ressort
Circuit de commande en courant alternatif, continu ou basse consommation

LC1 D123ii

LC1 D129ii

Contacteurs tripolaires avec raccordement
pour cosses fermées ou barres
Dans la référence choisie ci-dessus, ajouter le chiffre 6 devant le repère de la
tension.
Exemple : LC1 D09ii devient LC1 D096ii.

Contacteurs tripolaires avec raccordement
par cosses Faston
Ces contacteurs sont équipés de cosse Faston : 2 x 6,35 mm sur les pôles
puissance et 1 x 6,35 mm ou 2 x 2,8 mm sur les bornes de la bobine et des
auxiliaires.
Pour les contacteurs LC1 D09 et LC1 D12 uniquement, dans la référence choisie
ci-dessus, remplacer le chiffre 3 par 9.
Exemple : LC1 D093ii devient LC1 D099ii.

Adjonctions
Blocs de contacts auxiliaires et modules additifs : voir pages A222 à A229.

volts 24 48 115 230 400 440 500
LC1 D09...D150 (bobines D115 et D150 antiparasitées d'origine)
50/60 Hz B7 E7 FE7 P7 V7 R7
LC1 D40...D115
50 Hz B5 E5 FE5 P5 V5 R5 S5
60 Hz B6 E6 R6
Courant continu
volts 12 24 36 48 72 110 220
LC1 D09...D38 (bobines antiparasitées d'origine)
U de 0,7…1,25 Uc JD BD CD ED SD FD MD
LC1 D40...D95
U de 0,85…1,1 Uc JD BD CD ED SD FD MD
U de 0,75…1,2 Uc JW BW CW EW SW FW MW
LC1 D115 et D150 (bobines antiparasitées d'origine)
U de 0,75…1,2 Uc BD ED SD FD MD
Basse consommation
volts a 24 48 72
LC1 D09...D38 (bobines antiparasitées d'origine)
U de 0,7…1,25 Uc BL EL SL
autres tensions de 5 à 690 V, voir pages A241 à A244
(2) LC1 D09 à D38 : encliquetage sur profilé ( de 35 mm AM1 DP ou par vis.
LC1 D40 à D95 c : encliquetage sur profilé ( de 35 mm ou 75 mm AM1 DL ou par vis.
LC1 D40 à D95 a : encliquetage sur profilé ( de 75 mm AM1 DL ou par vis.
LC1 D115 et D150 : encliquetage sur 2 profilés ( de 35 mm AM1 DP ou par vis.
(3) BC : basse consommation.
(4) Fourniture sous emballage collectif, voir annexes techniques.

LC1 D95ii

A214 29/12/00, 8:43214
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Références Solutions de sécurité selon 
Preventa 0

Interrupteurs-sectionneurs mini-VARIO pour applications standard
Appareils complets
 

b Interrupteurs-sectionneurs tripolaires, de 12 à 20 A à commande rotative.
b Poignée de commande cadenassable (cadenas non fournis).
b Degré de protection IP 65. 
b Marquage du dispositif de commande .
                      

Interrupteurs-sectionneurs principaux et d’Arrêt d’urgence 
Pour montage sur porte
Dispositif de commande lth Référence   Masse
Poignée Plastron Fixation

mm mm A kg
Rouge               
cadenassable 
par 3 cadenas       
(Ø 4 à Ø 8)

Jaune
60 x 60

Ø 22,5 12 VCDN 12 0,177

20 VCDN 20 0,177

58
05

51
58

05
52

VCDN 20

VCCDN 20

Interrupteurs-sectionneurs principaux et d’Arrêt d’urgence 
Pour montage fond d’armoire (1)
Dispositif de commande lth Référence Masse
Poignée Plastron Fixation

mm mm A kg
Rouge                
cadenassable 
par 3 cadenas       
(Ø 4 à Ø 8)

Jaune
60 x 60

Ø 22,5 12 VCCDN 12 0,334

20 VCCDN 20 0,334

(1) Appareils livrés avec une rallonge d'axe VZN 17 et une contre-plaque de verrouillage de porte 
KZ 32.

Caractéristiques :
pages 23011/2 à 23011/5 

Encombrements :
pages 23004/2 et 23004/3 

Schémas :
page 23004/3 
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Blocs de base
Désignation Calibre

A
Référence   Masse

kg
Interrupteurs-sectionneurs 
tripolaires

12 VN 12 0,110

20 VN 20 0,110

VZN 11

VZN 14

58
08

00
58

08
0

1
58

08
02

58
08

03

VN 20

VZN 05

Additifs
Désignation Calibre

A
Référence Masse

kg
Pôles principaux 12 VZN 12 0,020

20 VZN 20 0,020

Pôle neutre 
à fermeture avancée et 
ouverture retardée

12 et 20 VZN 11 0,020

Barrette de terre 12 et 20 VZN 14 0,016

Blocs de contact auxiliaire 1 contact “F” à 
fermeture retardée

VZN 05 0,020

1 contact “O” à 
ouverture avancée

VZN 06 0,020

Capots pour bornes      
d’entrée

Pour pôle additif ou 
contact auxiliaire 
(bloc unipolaire)

VZN 26 0,004

Pour produit de base 
(bloc tripolaire)

VZN 08 0,007

Possibilités maximales d’adjonctions sur bloc de base

VZN 12 ou VZN 20 + + VZN 12 ou VZN 20

VN 12 ou

ou ou VZN 11 + VZN 14

VN 20 ou

VZN 05 ou VZN 06 VZN 05 ou VZN 06

Caractéristiques :
pages 23011/2 à 23011/5 

Encombrements :
pages 23004/2 et 23004/3 

Schémas :
page 23004/3 

Références (suite) Solutions de sécurité selon 
Preventa 0

Interrupteurs-sectionneurs mini-VARIO pour applications standard
Appareils à composer par vos soins 
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A320 Constituants de protection Disjoncteurs-moteurs
magnétothermiques
modèles GV2, GV3 et GV7
Présentation

Caractéristiques : pages A334 à A345
Encombrements : pages A346 à A350
Schémas : pages A351 et A352

Les disjoncteurs-moteurs GV2 ME, GV2 P, GV3 ME et GV7 R sont des disjoncteurs
magnétothermiques tripolaires adaptés à la commande et à la protection des
moteurs, conformément aux normes IEC 947-2 et IEC 947-4-1.

Raccordement
Ces disjoncteurs sont prévus pour un raccordement par vis-étriers. Le disjoncteur
GV2 ME peut être fourni avec bornes à ressort.
Cette technique permet de garantir un serrage sûr et constant dans le temps,
résistant aux environnement sévères, vibrations et chocs, d'autant plus efficace avec
des conducteurs sans embouts. Chaque raccordement peut accueillir deux
conducteurs indépendants.

Fonctionnement

GV2 ME avec vis-étriers

GV2 P

GV2 ME avec bornes à ressort

GV3 ME

GV7 R

1

2

4

3
O I

1
2

4

O 2
3

1

IO 1

2

4

La commande est manuelle et locale lorsque le disjoncteur-moteur est employé seul.
Elle est automatique et à distance quand il est associé à un contacteur.

Protection des moteurs et des personnes
La protection des moteurs est assurée par les dispositifs de protection
magnétothermiques incorporés aux disjoncteurs-moteurs.
Les éléments magnétiques (protection contre les courts-circuits) ont un seuil de
déclenchement non réglable. Il est égal à environ 13 fois l'intensité de réglage
maximale des déclencheurs thermiques.
Les éléments thermiques (protection contre les surcharges) sont compensés contre
les variations de la température ambiante.
L'intensité nominale du moteur est affichée à l'aide d'un bouton gradué 4.

La protection des personnes est également assurée. Toutes les pièces sous tension
sont inaccessibles au toucher.

L'adjonction d'un déclencheur à minimum de tension permet le déclenchement du
disjoncteur-moteur en cas de manque de tension. L'utilisateur est ainsi protégé
contre un redémarrage intempestif de la machine lors du retour de la tension, une
action sur le bouton-poussoir "I" étant indispensable pour remettre le moteur en
marche.

L'adjonction d'un déclencheur à émission de tension permet de commander le
déclenchement de l'appareil à distance.

La commande du disjoncteur-moteur nu ou en coffret peut être verrouillée en
position "O" par 3 cadenas.

Par leur aptitude au sectionnement, ces disjoncteurs assurent, en position
d'ouverture, une distance d'isolement suffisante et indiquent, de par la position des
boutons de commande, l'état réel des contacts mobiles.

Particularités
Les disjoncteurs-moteurs s'insèrent aisément dans toute configuration grâce à leur
fixation par vissage ou par encliquetage sur profilés symétriques, asymétriques ou
combinés.

GV2 ME GV3 ME GV2 P GV7 R

GV2 ME et GV3 ME : commande par
boutons-poussoirs.
L'enclenchement est manuel par action
sur le bouton "I" 1.
Le déclenchement est manuel par action
sur le bouton "O" 2 ou automatique
quand il est commandé par les dispositifs
de protection magnétothermiques ou par
un additif déclencheur de tension.

GV2 P : commande par bouton rotatif.
GV7 R : commande par levier basculant.
L'enclenchement est manuel par action
du bouton ou du levier en position "I" 1.
Le déclenchement est manuel par action
du bouton ou du levier en position "O” 2.
Le déclenchement sur défaut met
automatiquement le bouton rotatif ou le
levier sur la position "Trip" 3. Le
réenclenchement n'est possible qu'après
avoir ramené le bouton ou le levier en
position "O".

n

n

n

A320/321 30/11/00, 11:49320



Schneider Electric - Catalogue automatismes industriels 2001

A321
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Disjoncteurs magnétothermiques GV2 ME et GV2 P
GV2 ME : commande par boutons poussoirs, GV2 P : commande par bouton
tournant

GV2 ME

GV2 P

Caractéristiques : pages A334 à A345
Encombrements : pages A346 à A350
Schémas : pages A351 et A352

Disjoncteurs-moteurs
magnétothermiques
modèles GV2 ME et GV2 P
Références

puissances normalisées plage de courant référence
des moteurs triphasés réglage de
50/60 Hz en catégorie AC-3 des déclen-
400/415 V 500 V 690 V déclencheurs chement
P Icu Ics P Icu Ics P Icu Ics thermiques magnétique bornes bornes
kW kA (2) kW kA (2) kW kA (2) (3) Id ± 20 % à vis (1) à ressort (5)

A A
0,1…0,16 1,5 GV2 ME01 GV2 ME013

                ou GV2 P01
0,06 d d 0,16…0,25 2,4 GV2 ME02 GV2 ME023

                ou GV2 P02
0,09 d d 0,25…0,40 5 GV2 ME03 GV2 ME033

                ou GV2 P03
0,12 d d 0,37 d d 0,40…0,63 8 GV2 ME04 GV2 ME043

                ou GV2 P04
0,18 d d 0,40…0,63 8 GV2 ME04

                ou GV2 P04
0,25 d d 0,55 d d 0,63…1 13 GV2 ME05 GV2 ME053

                ou GV2 P05
0,37 d d 0,37 d d 1…1,6 22,5 GV2 ME06 GV2 ME063

                ou GV2 P06
0,55 d d 0,55 d d 0,75 d d 1…1,6 22,5 GV2 ME06

                ou GV2 P06
0,75 d d 1,1 d d 1…1,6 22,5 GV2 ME06

                ou GV2 P06
0,75 d d 1,1 d d 1,5 3 75 1,6…2,5 33,5 GV2 ME07 GV2 ME073
0,75 d d 1,1 d d 1,5 8 100 1,6…2,5 33,5 GV2 P07
1,1 d d 1,5 d d 2,2 3 75 2,5…4 51 GV2 ME08 GV2 ME083
1,1 d d 1,5 d d 2,2 8 100 2,5…4 51 GV2 P08
1,5 d d 2,2 d d 3 3 75 2,5…4 51 GV2 ME08
1,5 d d 2,2 d d 3 8 100 2,5…4 51 GV2 P08
2,2 d d 3 50 100 4 3 75 4…6,3 78 GV2 ME10 GV2 ME103
2,2 d d 3 d d 4 6 100 4…6,3 78 GV2 P10
3 d d 4 10 100 5,5 3 75 6…10 138 GV2 ME14 GV2 ME143
3 d d 4 50 100 5,5 6 100 6…10 138 GV2 P14
4 d d 5,5 10 100 7,5 3 75 6…10 138 GV2 ME14
4 d d 5,5 50 100 7,5 6 100 6…10 138 GV2 P14
5,5 15 50 7,5 6 75 9 3 75 9…14 170 GV2 ME16 GV2 ME163
5,5 d d 7,5 42 75 9 6 100 9…14 170 GV2 P16

11 3 75 9…14 170 GV2 ME16
11 6 100 9…14 170 GV2 P16

7,5 15 50 9 6 75 15 3 75 13…18 223 GV2 ME20 GV2 ME203
7,5 50 50 9 10 75 15 4 100 13…18 223 GV2PE20
9 15 40 11 4 75 18,5 3 75 17…23 327 GV2 ME21 GV2 ME213
9 50 50 11 10 75 18,5 4 100 17…23 327 GV2 P21
11 15 40 15 4 75 20…25 327 GV2 ME22 GV2 ME223

(4)
11 50 50 15 10 75 20…25 327 GV2 P22
15 10 50 18,5 4 75 22 3 75 24…32 416 GV2 ME32
15 50 50 18,5 10 75 22 4 100 24…32 416 GV2 P32
(1) GV2 ME fournis sous emballage collectif, voir annexes techniques.
(2) En % de Icu. d > 100 kA.
(3) Pour utilisation des GV2 ME en coffret, voir page xx.
(4) Calibre maximal pouvant être monté dans les coffrets GV2 MC ou MP.
(5) Pour le raccordement des conducteurs 1 à 1,5 mm2, l'utilisation d'embouts réducteurs LA9 D99 est conseillée.

Disjoncteurs magnétothermiques GV2 ME
avec bloc de contacts intégré
Avec bloc de contacts auxiliaires instantanés (composition voir page xxx) :
c GV AE1, ajouter AE1TQ en fin de référence du disjoncteur choisie ci-dessus.
Exemple : GV2 ME01AE1TQ.
c GV AE11, ajouter AE11TQ en fin de référence du disjoncteur choisie ci-dessus.
Exemple : GV2 ME01AE11TQ.
c GV AN11, ajouter AN11TQ en fin de référence du disjoncteur choisie ci-dessus.
Exemple : GV2 ME01AN11TQ.
Ces disjoncteurs avec bloc de contacts intégré sont fournis par lot de 20 pièces sous
emballage unique.

Accessoire

GV2 MEi ii ii ii ii i3

désignation utilisation Q. indiv. référence unitaire
embouts réducteurs pour le raccordement 20 LA9 D99

de conducteurs de 1 à 1,5 mm2

LA9 D99

n

n

A320/321 30/11/00, 11:50321
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A334 Constituants de protection Disjoncteurs-moteurs
magnétothermiques
modèles GV2, GV3, GV7
Caractéristiques

Références : pages A320 à A323
Encombrements : pages A346 à A350
Schémas : pages A351 et A352

Environnement

Caractéristiques techniques

GV7 R, utilisation jusqu'à 70 °C

+ infos

type de disjoncteurs GV2 ME GV2 P GV3 ME GV7 R
conformité aux normes IEC 947-1, 947-2, 947-4-1, IEC 947-2, 947-4-1, IEC 947-1, 947-2, 947-4-1,

EN 60204, UL 508, NF EN, BS EN, EN 60947-1, 60947-2,
CSA C22-2 n° 14, DIN EN 60 947. EN 60947-4-1, NF C 63-650,
NF C 63-650, 63-120, 79-130, NF C 63-120, 79-130,
VDE 0113, 0660 VDE 0113, 0660

certifications de produits CSA, CEBEC, GOST, TSE, CSA, UL, PTB, CSA, UL, LROS DNV, UL
UL, BV, GL,LROS , DNV, EZU, GOST, TSE,
PTB, EZU, SETI, RINA, DNV, LROS,  GL,

BV, RINA
traitement de protection "TH" "TC" "TC"
degré de protection produit nu  IP 20 IP 20 IP 405 avec cache-bornes
selon IEC 529 en coffret GV2 Miiiii01 : IP 41 GV3 CE01 : IP 55

GV2 Miiiii02 : IP 55
tenue aux chocs selon IEC 68-2-27 30 gn -11 ms 22 gn - 20 ms 30 gn -10 ms
tenue aux vibrations selon IEC 68-2-6 5 gn (5…150 Hz) 2,5 gn (0…25 Hz) 2,5 gn (25 Hz)
température de l'air ambiant

pour stockage °C - 40…+ 80 - 40…+ 80 - 40…+ 80 - 55…+ 95
pour fonctionnement à l'air libre °C - 20…+ 60 - 20…+ 60 - 20…+ 60 - 25… + 70

en coffret °C - 20…+ 40 - 20…+ 40
compensation à l'air libre °C - 20…+ 60 - 20…+ 60 - 20…+ 60 - 25… + 55 (1)
de température en coffret °C - 20…+ 40 - 20…+ 40
tenue au feu selon IEC 695-2-1 °C 960 960 960
altitude maximale d'utilisation m 2000 3000 2000
aptitude au sectionnement oui oui
selon IEC 947-1 § 7-1-6
tenue aux impacts mécaniques J 0,5 0,5 0,5 0,5

en coffret : 6
sensibilité à une perte de phase oui, selon IEC 947-4-1 § 7-2-1-5-2
(1) Utilisation jusqu'à 70° C possible.

type de disjoncteurs GV2 ME GV2 P GV2 RT GV3 GV3 GV3 M80 GV7 Ri20 GV7 Ri150 GV7 Ri220
M06…M25 M40…M63 à Ri…100

catégorie d'emploi selon IEC 947-2 A A A
selon IEC 947-4-1 AC-3 AC-3 AC-3

tension assignée d'emploi (Ue) V 690 (500 : GV2 MEii3) 690 690
selon IEC 947-2
tension assignée d'isolement (Ui)

selon IEC 947-2 V 690 (500 : GV2 MEii3) 690 750
selon CSA C22-2 V 600 (500 : GV2 MEii3) 600 (B600) 600
n° 14, UL 508

fréquence assignée d'emploi Hz 50/60 50/60 50/60
selon IEC 947-2
tension assignée de tenue aux chocs kV 6 6 8
(U imp) selon IEC 947-2
puissance totale dissipée par pôle W 2,5 3 6 8 5 8,7 14,5
durabilité mécaniqueF.O. 100 000 100 000 50 000 30 000 50 000 40 000 20 000
(F.O. : fermeture, ouverture)
durabilité électrique 440 V In/2 F.O. 100 000 100 000 50 000 30 000 50 000 40 000 20 000
en service AC-3 440 V In F.O. 30 000 20 000 10 000
classe de service (cadence maximale) F.O./h 25 25 25
courant thermique conventionnel A 0,16…32 0,16…25 0,40…23 1,6…25 40…63 80 12…100 150 220
assigné maximal (Ith) selon IEC 947-4-1
service assigné selon IEC 947-4-1 service ininterrompu

A334/335 30/11/00, 15:07334
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position de fonctionnement
sans déclassement par rapport à la
position verticale normale de montage

vue de profil vue de face
GV3 ME : position verticale de préférence

e

d

L

d

L

h

90° 90° 90° 90°

Caractéristiques de montage

Caractéristiques de raccordement

(1) Pour section 1 à 1,5 mm2, l'utilisation d'un embout réducteur LA9 D99 est conseillé.

Pouvoir de coupure des GV2 ME et GV2 P

type de disjoncteurs GV2 ME GV2 P GV3
ME06…ME20 ME25…ME80

raccordement par vis-étriers
nombre de conducteurs et section mini maxi mini maxi mini maxi mini maxi

fil rigide mm2 2 x 1 2 x 6 2 x 1 2 x 6 2 x 1 2 x 6 1 x 2,5 1 x 35
fil souple sans embout mm2 2 x 1,5 2 x 6 2 x 1,5 2 x 6 2 x 1 2 x 6 1 x 2,5 2 x 16
fil souple avec embout mm2 2 x 1 2 x 4 2 x 1 2 x 4 2 x 1 2 x 4 1 x 2,5 2 x 16

couple de serrage N.m 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 5 5
raccordement sur bornes à ressort
nombre de conducteurs et section

fil rigide mm2 2 x 1 (1) 2 x 6
fil souple sans embout mm2 2 x 1,5 (1) 2 x 4

raccordement de barres,
câbles avec cosses ou câbles nus

type de disjoncteurs GV7 GV7 Ri20…GV7 Ri100 GV7 Ri150 GV7 Ri220
pas polaire sans épanouisseurs mm 35 35 35

avec épanouisseurs mm 45 45 45
barres ou câbles avec cosses e mm i 6 i 6 i 6

L mm i 25 i 25 i 25
d mm i 10 i 10 i 10

vis M6 M8 M8
couple de serrage N.m 10 15 15

câbles (cuivre ou aluminium) hauteur mm 20 20 20
nus avec connecteurs section mm2 1,5…95 1,5…95 1,5…185

couple de serrage N.m 15 15 15

type de disjoncteurs GV2 GV2
ME01 ME07 ME08 ME10 ME14 ME16 ME20 ME21 ME32 P01 P07 P08 P10 P14 P16 P20 P21 P32
à et à et
ME06 ME22 P06 P22

calibre A 0,1 2,5 4 6,3 10 14 18 23 32 0,1 2,5 4 6,3 10 14 18 23 32
à et à et
1,6 25 1,6 25

pouvoir 230/ Icu kA d d d d d d d 50 50 d d d d d d d d d

de coupure 240 V Ics % (1) d d d d d d d 100 100 d d d d d d d d d

selon IEC 947-2 400/ Icu kA d d d d d 15 15 15 10 d d d d d d 50 50 50
415 V Ics % (1) d d d d d 50 50 40 50 d d d d d d 50 50 50
440 V Icu kA d d d 50 15 8 8 6 6 d d d d d 50 20 20 20

Ics % (1) d d d 100 100 50 50 50 50 d d d d d 75 75 75 75
500 V Icu kA d d d 50 10 6 6 4 4 d d d d 50 42 10 10 10

Ics % (1) d d d 100 100 75 75 75 75 d d d d 100 75 75 75 75
690 V Icu kA d 3 3 3 3 3 3 3 3 d 8 8 6 6 6 4 4 4

Ics % (1) d 75 75 75 75 75 75 75 75 d 100 100 100 100 100 100 100 100
fusibles 230/ aM A d d d d d d d 80 80 d d d d d d d d d

éventuellement 240 V gG A d d d d d d d 100 100 d d d d d d d d d

associés 400/ aM A d d d d d 63 63 80 80 d d d d d d 100 100 100
si Icc > pouvoir 415 V gG A d d d d d 80 80 100 100 d d d d d d 125 125 125
de coupure Icu 440 V aM A d d d 50 50 50 50 63 63 d d d d d 50 63 80 80
selon IEC 947-2 gG A d d d 63 63 63 63 80 80 d d d d d 63 80 100 100

500 V aM A d d d 50 50 50 50 50 50 d d d d 50 50 50 50 50
gG A d d d 63 63 63 63 63 63 d d d d 63 63 63 63 63

690 V aM A d 16 25 32 32 40 40 40 40 d 20 25 40 40 50 50 50 50
gG A d 20 32 40 40 50 50 50 50 d 25 32 50 50 63 63 63 63

(1) En % de Icu.
d > 100 kA.
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A336 Constituants de protection Disjoncteurs-moteurs
magnétothermiques
modèles GV2, GV3, GV7
Caractéristiques (suite)

Références : pages A320 à A323
Encombrements : pages A346 à A350
Schémas : pages A351 et A352

Pouvoir de coupure des GV3 ME

Pouvoir de coupure des GV2 ME et GV2 P
(en association avec limiteur GV1 L3)

type de disjoncteurs GV2
ME01 ME07 ME08 ME10 ME14 ME16 ME20 ME21 ME22 ME32
à ME06

calibre A 0,1…1,6 2,5 4 6,3 10 14 18 23 25 32
pouvoir de coupure 230/ Icu kA d d d d d d d d d d

selon IEC 947-2 240 V Ics % (1) d d d d d d d d d d

400/ Icu kA d d d d d 100 100 100 100 100
415 V Ics % (1) d d d d d 50 50 40 40 40
440 V Icu kA d d d d d 50 20 20 20 20

Ics % (1) d d d d d 75 75 75 75 75
500 V Icu kA d d d d 50 42 10 10 10 10

Ics % (1) d d d d 100 100 75 75 75 75
(1) En % de Icu.
d > 100 kA.

type de disjoncteurs GV2
P01 P07 P08 P10 P14 P16 P20 P21 P22 P32
à P06

calibre A 0,1…1,6 2,5 4 6,3 10 14 18 23 25 32
pouvoir de coupure 230/ Icu kA d d d d d d d d d d

selon IEC 947-2 240 V Ics % (1) d d d d d d d d d d

400/ Icu kA d d d d d d d d d d

415 V Ics % (1) d d d d d d d d d d

440 V Icu kA d d d d d 100 100 100 100 100
Ics % (1) d d d d d 50 50 50 50 50

500 V Icu kA d d d d 100 100 100 100 100 100
Ics % (1) d d d d 50 50 50 50 50 50

690 V (2) Icu = Ics kA d 50 50 50 50 50 50 50 50 50
(1) En % de Icu.
(2) Section non protégée.
d > 100 kA.

type de disjoncteurs GV2
ME01 ME07 ME08 ME10 ME14 ME16 ME20 ME21 ME22 ME32
à ME06

calibre A 0,1…1,6 2,5 4 6,3 10 14 18 23 25 32
protection des câbles contre les
contraintes thermiques en cas
de court-circuit
(câbles en cuivre isolés en PVC)
sections minimales 1 mm2 i  i  i  i 10 kA i 6 kA (1) (1) (1) (1) (1)
protégées à 40 °C 1,5 mm2 i  i  i  i 20 kA i 10 kA (1) (1) (1) (1) (1)
à Icc maxi 2,5 mm2 i i  i  i  i  i  i  i  i (1)

4…6 mm2 i i  i  i  i  i  i  i  i i

(1) Section non protégée.
i Section protégée.

type de disjoncteurs-moteurs GV3
ME06 ME08 ME10 ME14 ME20 ME25 ME40 ME63 ME80
et ME07

calibre A 1,6 et 2,5 4 6 10 16 25 40 63 80
pouvoir de coupure 230/ Icu kA 100 100 100 100 100 100 100 100 100
selon IEC 947-2 240 V Ics % (1) 100 100 100 100 100 100 100 100 100

400/ Icu kA 100 100 100 100 100 100 35 35 15
415 V Ics % (1) 100 100 100 100 50 50 50 50 50
440 V Icu kA 100 100 100 25 25 25 25 25 10

Ics % (1) 100 100 100 100 60 60 60 60 60
500 V Icu kA 100 100 100 8 8 8 8 8 4

Ics % (1) 100 100 100 100 100 100 75 75 100
690 V Icu kA 100 4 4 4 4 4 4 4 2

Ics % (1) 100 100 100 100 100 100 75 75 100
fusibles 230/240 V aM A d d d d d d d d d

éventuellement gG A d d d d d d d d d

associés 400/415 V aM A d d d d d d 250 315 315
si Icc > pouvoir gG A d d d d d d 315 400 400
de coupure Icu 440 V aM A d d d 125 160 200 250 315 315

gG A d d d 160 200 250 315 400 400
500 V aM A d d d 80 100 125 160 200 200

gG A d d d 100 125 160 200 250 250
690 V aM A d 40 50 80 100 125 160 200 200

gG A d 50 63 100 125 160 200 250 250
(1) En % de Icu
d Fusible inutile : pouvoir de coupure Icn > Icc.
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Courbes de déclenchement
magnétothermique des GV2 ME
et GV2 P
Temps moyen de fonctionnement à 20 °C en fonction
des multiples du courant de réglage

Disjoncteurs-moteurs
modèles GV2, GV3, GV7
Courbes

0,001

0,1

1

10

100

0,01

1 1,5 10 100

1000

10 000

 3
2

1

temps (s)

x courant de réglage (Ir)
1 3 pôles à froid
2 2 pôles à froid
3 3 pôles à chaud

Références : pages A320 et A321
Encombrements : pages A346 à A350
Schémas : page A351

Limitation du courant sur court-circuit
pour GV2 ME et GV2 P
Triphasé 400/415 V
Contrainte dynamique
I crête = f (Icc présumé) à 1,05 Ue = 435 V

1

6

5

4

3

7

8

9

10

11
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100
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0,1
0,1 1 10 100
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s 

 =
 0
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= 
0.

9

= 
0.

8

= 
0.

7
= 

0.
5

= 
0.

3

= 
0.

25

15 (12)

I crête limité (kA)

Icc présumé (kA)

1 I crête maxi 8 4-6,3 A
2 24-32 A 9 2,5-4 A
3 20-25 A 10 1,6-2,5 A
4 17-23 A 11 1-1,6 A
5 13-18 A 12 Limite du pouvoir assigné de coupure ultime
6 9-14 A en court-circuit des GV2 ME calibres 14, 18, 23
7 6-10 A et 25 A

Limitation de la contrainte
thermique sur court-circuit
pour GV2 ME
Contrainte thermique en KA2 s dans la zone
d'action magnétique
Somme des I2dt = f (Icc présumé) à 1,05 Ue = 435 V

100

10

1

0,1

0,01
0,1 1 10 100

3
4
5

6

7

8

9

10

21

Somme des I2dt (kA2s)

Icc présumé (kA)
1 24-32 A 6 6-10 A
2 20-25 A 7 4-6,3 A
3 17-23 A 8 2,5-4 A
4 13-18 A 9 1,6-2,5 A
5 9-14 A 10 1-1,6 A

100

10

1

0,1

0,01
0,1 1 10 100

1
2
3

4

5

6

7

8

9

Limitation de la contrainte thermique
sur court-circuit pour GV2 P
Contrainte thermique en kA2 s dans la zone d'action magnétique
Somme des I2dt = f (Icc présumé) à 1,05 Ue = 435 V

Somme des I2dt (kA2s)

Icc présumé (kA)
1 24-32 A 5 6-10 A
1 20-25 A 6 4-6,3 A
2 17-23 A 7 2,5-4 A
3 13-18 A 8 1,6-2,5 A
4 9-14 A 9 1-1,6 A
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A346 Constituants de protection Disjoncteurs-moteurs
modèles GV2 ME, GV2 P, GV2 L
Encombrements, montage

Caractéristiques : pages A339 à A345
Références : pages A320 et A321
Schémas : pages A351 et A352

44
,5

44
,5

106

44,5

32

GV2 ME GV AX GV AD, AM, AN, AU, AS, AX GV AE
b

67,2

X
1

46

15,7 X
1

11

45
=

=

44,5 16

15

10

(1) MaximumX1 Périmètre de sécurité = 40 mm pour Ue i 690 V

b
GV2 MEii 89
GV2 MEii3 101

GV2 P, GV2 L GV AD, AM, AN, AU, AS GV2 AK00

44,5

89

82

X
1

5026

X
2

15

6145

=
=

9,3 9,3

81(1)

1818

9,3 9,3

81(1)

18

Additif GV AD, AM, AN
Additif GV AU, AS, AX

Additif GV AD, AM, AN

Additif GV AU, AS, AX
9814

X2 = 40 mm
X1 Périmètre de sécurité = 40 mm pour Ue i 415 V, ou 80 mm
pour Ue = 440 V, ou 120 mm pour Ue = 500 et 690 V

(1) Maximum

Montage GV2 ME
Sur profilé ( de 35 mm Sur panneau avec platine GV2 AF02 Sur platine perforée Sur profilés DZ5 MB201
c = 78,5 sur AM1 DP200 (35 x 7,5) AM1 PA
c = 86 sur AM1-DE200, ED200 (35 x 15)

c

=
=

50
/6

0

4,2

35

AF1-EA4

35

50
/6

0

35

6050

1515

DZ5-MB201

GV2-AF02

DZ5-ME8

80

Montage GV2 P, GV2 L
Sur profilé AM1 DE200, Sur panneau Sur platine perforée Platine GK2 AF01
ED200 (35 x 15) AM1 PA

13,5

84

AF1-EA4

84

13,5
24

55
45

13
5

9,5

45

35

54

10
5±

5

35

Ø5,5

5
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